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L’ assemblage de bascules JK repr ésenté ci-dessus constitue un
diviseur defréguence vérifiant lesrelations:
Ql+=Q1l Q2+=Q2 Q4+=0Q4 Q8+=Q8
Lessignaux d’horloge des quatr e bascules sont tous différents:
CK1=CK CK2=Q1 CK4=Q2 CK8=Q4
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Diviseurs de fréquence

Entre deux états permanents (trait fort) on peut passer par des
étatstransitoires (trait fin)
Par exempleentre 1111 et 0000 on passe par 1110, 1100 et 1110

Q8Q4Q2Q1

Compteur s quasi-synchrones

Pour réaliser un diviseur dont les états per manents vont de 0000
a 1001, il suffit dedétecter I'éat 1010 et d’ utiliser cet éat pour
remettrelediviseur a 0000
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Compteurs synchrones
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Compteurssynchrones

Pour uneréalisation al’aide de bascules D, dont I’ équation
caractéristique est Q+=D, les cases de cette table représentent
simultanément les éats D8D4D2D1

Q8+Q4+Q2+Q1+ Q8

1001

0001 | 0101

0010 | 0110 0000

Q1

0100 | 1000 o

Q2

o | S | e | &

0011 | 0111 o

Q4




Q2

OO0l ]| 1
Ol O0|®]| O
Q1
Ol || @
Ol 0|l | @
Q4

J8=040201
K8=01

L eremplacement de ces valeursdans|’ éguation:
Q8+=J8Q8 +K8Q8
nous conduit a larelation:
Q8+ = Q8'Q4Q2Q1 + Q8QY’
En opérant de méme pour lesbascules Q4, Q2 et Q1, on
détermine ainsi les éats futurs correspondant aux états
présents comprisentre 1010 et 1111
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Symboles ANSI/IEEE

L e compteur synchrone par 16 est décrit par
unetable des opérations dans laquelle:

- CLR correspond a CT=0

-LDaM1

-ENT aG3

-ENPaG4

-D3:0=D,C,B,A aD8,D4,D2,D1

- Q3:0=QD,QC,0B,QA a Q8,04,Q2,Q1

- RCO=ENT.(Q=15) a3CT=15

[
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74x161

CTRDIV16
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opération description

CLR LD ENP

CLEAR Q3:0 := 0000
HOLD Q3:0<=Q3:0
COUNT Q3:0<=Q3:0 + ENT
LOAD Q3:0 <=D3:0

o or
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Symboles ANSI/IEEE

Ce compteur synchrone par 16 ne differedu
précédent que par saremise a0 synchrone:

- CLR correspond cette foisa 5CT=0

Cette notation indique la dépendance dela
variable CT=0 (contenu égal a 0) par rapport
au signal d’horloge C5
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opération description

CLR LD ENP

CLEAR Q3:0 <= 0000
HOLD Q3:0<=Q3:0
COUNT Q3:0<=Q3:0 + ENT
LOAD Q3:0 <=D3:0
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Symboles ANSDI/IEEE

Ladescription du compteur-décompteur par

74x169

16 recourt aux notations suivantes; ﬂf M1 ﬂﬂfm
- LD correspond aM1 R et
-UPaM3 ?*_’M”DOW“' s
-ENT 2G5 D fo i S
- ENP a G6 Hz[ 23,5,6+1CT
2,45,6—
-D3:0=D,C,B,A aD8,D4,D2,D1 C.
- Q3:0=QD,QC,QB,QA 4Q8,04,02,01 e ey L
- RCO=ENT.UP.(Q=15)+ENT.UP’.(Q=0) — "
a35CT=15¢et a4,5CT=0
opération description LD ENP UP
LOAD Q3:0<=D3:0 1 - -
HOLD Q3:0<=Q3:0 0 0 -
COUNT DOWN | Q3:0<=Q3:0- ENT 0 1 0
COUNT UP Q3:0 <=D3:0 + ENT 0 1 1

14



